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Kunstliche Evolution

Evolved Virtual Creatures — Karl Sims

Evolution of Walking
— Solomon et al. [12] - — D. Hein [4], M. Kubisch —
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Alleinganger oder Arbeitsgruppe Anforderungen fiir Ihren Schein

Neuronale Netze und Fehlerriickfiihrung

Abbildung: entnommen aus [17]
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Bestarkendes Lernen
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Themen

Themenauswahl und -vergabe

Schlagworte fiir die Themensuche

Kiinstliche Evolution, Genetische Algorithmen, Genetische Programmierung,
Analog Genetic Encoding

Kiinstliche Neuronale Netze, Backpropagation [8, 10], Deltaregel,
Backpropagation Through Time [16], Real Time Recurrent Learning[18], Echo
State Networks [6, 13], Reservoir Computing, Radial Basis Function Networks,
Homdostatische Lernregeln [5]

Growing Neural Gas|[1, 2, 3], Selbstorganisierende Karten,
Vektorquantisierung, Sensomotorische Karten [15], Winner Takes All

Bestdrkendes Lernen [14], Reinforcement Learning, SARSA, Q-Learning[9],
Avrtificial Curiosity, Intrinsische Motivation [7, 11]
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Alleinganger oder Arbeitsgruppe

Sie wahlen, ob Sie alleine oder lieber zu zweit arbeiten méchten.

Es stehen zu jedem Gebiet Themen fiir Einzelbeitrage bzw.
Kleingruppenbeitrage zur Verfiigung. Die inhaltlichen Anforderungen wachsen
allerdings proportional zur GruppengréBe.

Nach der Veranstaltung senden Sie mir eine E-Mail mit lhrem Namen,
Wunschthema, Alternativthema bzw. Ihr eigenes Thema und ggf. lhrer
Gruppenzugehdrigkeit.



Themen Alleingénger oder Arbeitsgruppe Anforderungen fiir lhren Schein Termine Abgabe Labor fiir Neurorobotik Literatur

Anforderungen fiir lhren Schein

Vortrag
m Dauer: 30 Minuten Redezeit + 15 Minuten Diskussion

m max. zwei Beitrdge pro Termin bzw. ein Zweiergruppenbeitrag
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Anforderungen fiir Ihren Schein (2)

Programmieraufgabe
m Losen eines Standardproblems (Fingeriibung)
m Sinn 1: den Kern des Verfahrens tiefergehend zu verstehen
m Sinn 2: die Funktionsweise des Verfahrens zu illustrieren

m freie Wahl der Programmiersprache, aber:
B unabhangig vom Betriebsystem
kommentierter Quellcode
Installations-README
z. B. C/C++, Python, Java, Matlab oder Scilab/Scicoslab

Tauschen Sie sich untereinander aus. Vergleichen Sie Ihre Implementationen
und Ergebnisse. Die Programmieraufgabe darf/soll gruppeniibergreifend geldst
werden.
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Anforderungen fiir Ihren Schein (3)

Ausarbeitung

m (ibliche wissenschaftliche Vorgehensweise
formalen Grundlagen, Beschreibung des Verfahrens
praktischer Teil: Beschreibung lhrer Programmieraufgabe

Auswertung, Zusammenfassung und ggf. eigenen Ideen

Literaturangaben

min. 8 Seiten pro Person, max. 25 Seiten, gemeinsames Dokument bei
Arbeitsgruppen

m Selbstandigkeitserklarung
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Termine

Terminiibersicht

Sommersemester vom 10. April 2012 — 14. Juli 2012

April  Mai  Juni  July
2.
11. 9. 6. 4.
18. 16. 13. 11.
25. 23. 20.
30. 27.

Abschlussprasentationen: 11. Juli
Bleiben 11 Termine. Wenn jemand bei einem der Termine verhindert ist, dann
bitte Bescheid geben.

12/18



Themen Alleingénger oder Arbeitsgruppe Anforderungen fiir Ihren Schein Termine Abgabe Labor fiir Neurorobotik Literatur

Abgabe

Die Abgabe erfolgt als .zip oder .tar.gz:
m Seminararbeit (.pdf)
m Folien (.pdf)

m kommentierter Quellcode

Die abzugebende Datei bitte mit lhrem Namenskiirzel benennen:

z.B. MAKH. tar.gz (Matthias Kubisch)

Abgabe bis spatestens 11. Juli 2012
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Interesse an der Arbeitsgruppe?

wWWw.neurorobotik.de

Interesse an Studien-, Bachelor-, Diplom- oder Masterarbeit bei uns:
— Anfrage an mich oder direkt an Dr. Manfred Hild (Leiter des Labors).

Sie moéchten praktische Erfahrung sammeln und an humanoiden Robotern
mitarbeiten? — Einfach ansprechen.
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Fragen?

Labor fiir Neurorobotik

Seminar-Website: www.neurorobotik.de/lectures/se_biolern/

Inhaltliche Fragen bitte offen iiber die Goya-Liste an alle senden. Bitte
schreiben Sie sich bei Goya ein, falls bisher nicht geschehen.

Besucheradresse:

Matthias Kubisch
Berlin-Adlershof

Rudower Chaussee 25

Haus 3, 4. Etage, Raum 412
(Am besten nach Absprache)

Telefon:
2093-3004

E-Mail:
kubisch@informatik. ..
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